Formulario de estudo de EAC — 2015.v1

Algoritmo de calculo

- Discretizar o problema
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EB2GL - Elemento Barra (Cargas: axiais)
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- Identificar os graus de liberdade e condi¢des de fronteira

- Escolher o(s) elemento(s) finito(s) mais adequado a cada discretizagcdo
- Escrever a matriz de conectividades dos elementos
- Determinar a matriz de rigidez global / simplificada do problema
- Determinar o vetor de forgas
- Resolver o sistema de equacdes lineares para obter deslocamentos e/ou forgas
- Com o campo de descolamentos podemos determinar o campo das extensdes e o campo das tensdes
- Para verificar os calculos pode confirmar o equilibrio de forgas e/ou o equilibrio energético.
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EB2GLR - Elemento Barra Rodado (cargas: axiais)
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EV4GL - Elemento de Viga

(Cargas: transversais e momentos fletores)
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EV4GLR - Elemento de Viga Rodado
(Cargas: transversais e momentos fletores)
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EVB6GL - Elemento de Viga Barra

(Cargas: axiais, transversais e momentos fletores)
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EV6GLR - Elemento de Viga Barra Rodado
(Cargas: axiais, transversais e momentos fletores)
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