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Figura 1 — Modelo 3D, Kim et al. 2007
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Figura 3 - Relagao entre os trés modelos dinamicos (sem amortecimento), Batista, F.C., 2012
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Modal Assurance Criterion (MAC), Allemang e Brown (1982)

FORMULACAO

|{‘1’A}?{‘1’X}j|2
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MAC(i,j) =

- Critérios

Global Shape Criterion (GSC), Grafe (1998)
H 2
|(H 4 ()} {Hx (@)}

({Ha(@){Ha(@)}) ((Hx (@)} {Hx(@)}))

GSC(w,j) =

GSCmédio  GSC(j) = %Zﬁ}’zl GSC(wg, J)
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Local Amplitude Criterion (LAC), Grafe (1998)
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- Critérios 2 |HXij(w)*'HAij(w)|
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Lacmedio  LAC(i, j) =~ Zi=y LAC (@, 1, )
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Geometria

10 12 14 16

L1

CASO DE
ESTUDO
- Modelos

La

- A analise foi feita apenas no plano xz
- 8 graus de liberdade de translacao
- Parafuso M10 com um momento de aperto 50 Nm

Viga L b t S L1 L2 L3 L4
V1 500 30 ) 30 9 123.3 246.7 370
V2 400 30 9 30 ) 90.0 180.0 270
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CASO DE
ESTUDO
- Modelos

A
D2 =146 mm / Figura 5 - Ligacdo sem parafuso

Figura 9 - Cone de presséao do parafuso

Figura 6 - Ligagcao com parafuso
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CASO DE
ESTUDO
- Modelos

Cc7

Cé6 e C6——/

Figura 7 - Zonas das ligacdes C1-C6 Figura 8 - Ligacao C7

Tabela 2 - Ligac6es dos 13 modelos

Modelo @ [mm] 1 2 3 4 5 6 4 8 9 10 11} 12 13
Ligagao C1 10 X X X X X X X X X X
Ligacdo C2 14,6 X X X X X X X X X X
Ligagao C3 16 X X X X X X X X
Ligagdo C4 21 X X X X X X
Ligacao C5 - X X X X
Ligagao C6 - X X
Ligagao C7 14,6/16 X X X X X X X
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\ Resultados - Correlacao Global

) - Foram realizadas 36 FRF do triangulo superior da matriz de acelerancia.
INTRODUCAO  _ Fyi escolhido um espectro de 0 a 2000 Hz
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Figura 11 - Correlacao GSC média dos Figura 12 - Correlacdo GSC meédia dos
modelos 1, 2, 3 e6 modelos 7, 8, 9, 10,|E 12e13

proximos de 1 para todos os graus de liberdade.
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E o O modelo 4 e o modelo 11 apresentam valores mais
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Figura 13 - Correlacdo GSC - modelo 4

frequencias mais altas.
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Figura 14 - Correlacdo GSC - modelo 11
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E visivel uma correlacao mais baixa para
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Figura 15 - Correlagcao LAC média - modelo 4 Figura 16 - Correlacao LAC média - modelo 11

O modelo 4 apresenta melhor correlagao para todos os GL do
que o modelo 11.
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Conclusao e Trabalhos futuros

Conclusoes

* Os modelos que apresentaram melhor resultados
foram os modelos que tinham as ligagoes rigidas
ate ao diametro do cone de aperto.

* A massa do parafuso nao se revelou importante.

Trabalhos futuros

* Verificar se podemos substituir a circunferéncia
de aperto por um quadrado com a mesma area
para assim facilitar a construcao da malha.

 Validar se este modelo tem resultados aceitaveis
no planos xv.

* Validar em estruturas com mais ligacoes.
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